Проект


	Название проекта
	Определение нарушения контролируемой области

	Тип проекта
	Прикладной, исследовательский

	Подразделение инициатор проекта
	IOTG ICV

	Руководитель проекта
	Сергей Слащинин, старший преподаватель

	Описание содержания проектной работы
	[bookmark: _GoBack]Реализовать демо-приложение из нескольких моделей, используя G-API и C++, позаимствовав идею из https://github.com/yas-sim/object-tracking-line-crossing-area-intrusion 

	Цель и задачи проекта
	Целью проекта является создание приложения на языке C/C++, объединяющего работу нескольких нейросетевых моделей в единый механизм с помощью OpenCV и G-API, позволяющего определять нарушение контролируемой области. Пример реализации на языке Python доступен в репозитории https://github.com/yas-sim/object-tracking-line-crossing-area-intrusion
Задачи:
· Изучение богатых функциональных возможностей OpenCV, G-API и OpenVINO и использование их на практике.
· Изучение принципов работы моделей детектирования, слежения (трэкинга) и ре-идентификации людей, а так же глубоких сверточных нейронных сетей в целом
· Разработка прототипа программы, определяющей нарушение области, на основе библиотек OpenCV, G-API и OpenVINO, объединяющей работу нескольких моделей.
· Публикация результатов в Open Model Zoo


	Виды деятельности, выполняемые студентом в проекте/отрабатываемые навыки
	Ознакомление с OpenCV, OpenVINO, G-API, разработка приложения, использующего несколько моделей, выбор оптимальной конфигурации исполняющих устройств для достижения лучшей производительности (CPU, GPU, MyriadX). Возможно оценка применимости на тонких платформах (RaspberryPi + MyriadX)

	Сроки реализации проекта
	15 ноября 2020 – 31 мая 2021 г.

	Количество кредитов
1 кредит = 38 часов
	2

	Тип занятости студента
	Удаленная работа, еженедельные коммуникации с руководителем проекта лично, по электронной почте или в Telegram

	Интенсивность (часы в неделю)

	В среднем 4 часа в неделю

	Вид проектной деятельности
	Групповая (до 5 чел. в группе)

	Требования к студентам, участникам проекта
	· Навыки построения программных решений
· Знание языков программирования (C/C++, Python)
· Интерес к задачам компьютерного зрения
· Желание познавать новые области и технологии, готовность усердно работать для успешной реализации проекта



	Планируемые результаты проекта
	· Создание демо-приложения, объединяющего работу нескольких нейросетевых моделей 
· Добавление результатов в Open Model Zoo
· Презентация (одна на группу)

	Формат представления результатов, который подлежит оцениванию (отчет студента по проекту)
	Электронное досье с описанием проделанной работы в рамках проекта – (doc/pdf)

	Критерии оценивания результатов проекта
	· Активное участие в проекте на протяжении всего времени
· Выполнение поставленных задач


	Количество вакантных мест на проекте
	5

	Критерии отбора студентов в проект (применяются в случае большого количества заявок на проект)
	· Уровень успеваемости по профильным дисциплинам
· Знания языков программирования (C/C++ и Python), основ машинного обучения и компьютерного зрения, желание их изучать

	Образовательные программы
	Прикладная математика и информатика (ПМИ)

	Территория
	НИУ ВШЭ НН


Развернутая аннотация проекта
В настоящее время появились современные модели обнаружения, слежения и ре-идентификации людей на изображении, большинство которых используют глубокие нейронные сети. Однако зачастую возникают проблемы с применением данных моделей в индустрии, с созданием полноценного рабочего алгоритма, последовательно использующего различные модели для решения практической задачи.

Цель проекта – создание приложения, объединяющего работу нескольких нейросетевых моделей в единый механизм, позволяющий детектировать выход человека из намеченной зоны (территории).

Название проекта с компанией Intel: Определение нарушения контролируемой области 
Описание проекта: 
Реализовать демо-приложение, использующее несколько моделей (детектирование, слежение и идентификация людей), используя OpenCV, G-API и OpenVINO, позволяющее определять, когда люди пересекают границы заранее обозначенной области.
